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Elektronika pro proporcionalini rozvadéce
Provozni navod Rada PWDXXA-40X

Pokyn

V tomto katalogu nebo v jiné formé prfedavané informace spole¢nosti
Parker Hannifin GmbH & Co. KG a jejich pobocek, odbytovych
spolec¢nosti nebo‘autorizovanych zastoupeni jsou uréeny pro uzivatele
s odbornymi-znalostmi. Od uZivatele se pozaduje prekontrolovani
pozadovanych (dajl zvoleného produktu potfebnych pro realizaci
pozadovanych funkci. V disledku nejriiznéjsich Ukold a pracovnich
postupti v systému musi uZivatel prekontrolovat a zajistit, aby byly
vlastnostmi produktu splnény v§echny pozadavky z hlediska funkce
a bezpeénosti systému. U veskerych produktd jsou vyhrazeny veskeré
zmény provadéné Parker Hannifin GmbH & Co. KG, a to kdykoliv
i bez predchoziho upozornéni.
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Provozni navod Rada PWDXXA-40X
1. l.'vaod
1.1. Celni pohled/rozméry
.
1 2 3 456 7 8
l,.l\7
PWDXX status @
9 10 11 12 13 14 15 16
45 110

1.2. Objednaci kéd

5 R - [ ] 1

Moduly elek- Univerzalni Zesilovag, nastaveni Technologické Konstrukéni
troniky pro polohova min./max., rampy funkce stav fady
ss ventily regulace zrychl./zpomaleni
vstup zadané hodnoty
Kéd Funkce
0 Standard
L 1 Linearizace
1.3. Typovy stitek
C€ HParker
+Vs 1830V —1TH= 9
7%_2 i Rﬁmm
' .-l ﬁﬁlsms
Sensor Supply «—{1
Fabk Input —{14 L]
Fabk Input —{1: { 7 > Monitor
Cmd Input — &
CmdInput —{ 6 [
{3 |«— Enable
ue {4 | Status

Type

Please refer to the Made in Germany
operation manual HFBTF BP
0982760 _PWDXX —

[ date code
check sum
order code
wiring diagram

Bitte Betriebsanleitung Artkel
beachten [+ PWDXXA-400-10

1.4. Blokovy diagram

i —i* elektra
1/ - s 0>
8 W 1 1 —> elektro-
i ol

116)
114 ||
1_5 l—» 0..+10V
1 5]
oomm I L
H 3 [¢— s5..30v
pC —I—» 18...30V
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Elektronika pro proporciondlni rozvadéce

Provozni navod Rada PWDXXA-40X

Elektronické moduly Parker PWDXXA-40X pro e Proud elektromagnetu regulovan na konstantni

montaz na nosnou listu jsou kompaktni, umozniuji hodnotu

rychlou montaz a zajistuji rychlé zapojeni diky e Diferenéni vstupni stupefi s rdiznymi variantami
pouziti zasuvnych Sroubovacich pfipojek. Digitalni signalu

koncepce zapojeni nabizi vedle dobré reproduko- ¢ Nonitorovaci vystup pro zdvih Soupétka a jeho
vatelnosti optimalini pfizplisobeni pro proporcionalni stav

rozvadéce se senzorem polohy pomoci komfortniho
ovladaciho programu.

1.5. Charakteristiky

Popisovana fidici elektronika slucuje veskeré funkce,
které jsou nutné pro optimalni provoz proporcional-

v ¥ o

nich rozvadécu se senzory drahy v regulaénim ob-

o Ctyrkvadrantova funkce rampy

¢ Uvolfiovaci vstup pro ovladani elektromagnetu
¢ Indikace stavu

e Parametrizace pres sériové rozhrani RS-232

¢ Pfipojeni pfes zasuvné Sroubovaci svorky
Kompatibilita s relevantnimi evropskymi predpisy
EMC

¢ Komfortni ovladaci program

¢ Volitelna technologicka funkce "linearizace"

C€

¢ Digitalni konstrukce zapojeni
e Parametrizovatelny regulator polohy pro Soupatko
ventilu nebo externi ovladani v uzavieném okruhu

1.6. Technické udaje

Stavovy signal
Monitorovaci signal

M

Rozsahy nastaveni Min [%]
Max  [%]
Rampy  [s]
Offset nuly  [%]
Proud  [A]
Zapinaci proud  [%]
Rozhrani
EMC
Pripojky
Specifikace kabelu {ﬁwg}

VSeobecné
Model Kryty modulu pro montaz typu snap-on na listu EN 50022
Material kryt Polykarbonat
Trida hoflavosti V2..VO dle UL 94
Instalaéni poloha Libovolna
Rozsah okolni teploty [°C] | -20...+60
Trida kryti IP 20 dle EN 60529
Hmotnost [g] | 160
Elektrické vlastnosti
Zatizitelnost [%] | 100
Napajeci napéti [VDC] | 18...30, zvinéni'< 5% eff., bez Spicek
Zapinaci proud typ. [A] | 22 pro 0,2 mS
Proudovy odbér max. [A]|2,0
Jisténi [A] | 2,5 A stiedni setrvaénost
Volby ovlddacich signald [V]{+10...0...-10, zvInéni < 0,01 % eff., bez $pic¢ek, Ri = 100 kOhm
[mA]| +20:..0...-20, zvInéni < 0,01 % eff., bez Spicek, Ri = 200 Ohm
[mA] | 4...12...20, zvInéni < 0,01 % eff., bez Spicek, Ri = 200 Ohm
< 3,6 mA = vystup elektromagnetu vypnut,
> 3,8 mA = vystup elektromagnetu zapnut (dle NAMUR NE43)
Rozliseni vstupniho signalu [%] | 0,025
Napéti diferené. vstupu max. [V] | 30 pro svorky 5 a 6 proti PE (svorka 8)
Povolovaci signal [V]|0...1: vyp. / 3...30: Zap. / Ri = 100 kOhm

0...0,5: vyp. / Us: Zap. / jmen. max. 15 mA

[V] | +10...0...-10, jmenovity max. 5 mA, rozliSeni signalu 0,4 %

0...50

50...100

0..32,5

+100...-100

1,3/2,7/3,5

0..25

RS 232C, DSub 9p. vidlice pro nullmodemovy kabel
EN 61000-6-2, EN 61000-6-4

Sroubovaci svorky 0,2...2,5 mm?2, odpojitelné

16 s celkovym stinénim pro napéjeni a elektromagnety
20 s celkovym stinénim pro senzory a signal

Délka kabelu [m] | 50
Volitelné prislusenstvi
Technologicka funkce Code1 | Softwarové nastavitelna pfenosova funkce s 10 kompenzaénimi body

pro linearizaci chovani ventilu
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Provozni navod

Elektronika pro proporcionalni rozvadéce
Rada PWDXXA-40X

2. Bezpecnostni pokyny

Prectéte si prosim provozni navod pfed zahajenim
instalace, uvadénim do provozu, udrzbou, opra-
vami a skladovanim! Nedodrzeni tohoto pokynu
muUZe vést k poskozeni elektroniky nebo s ni spo-
jenych dilG systému.

2.1. Symboly

V tomto provoznim ndvodu jsou pouzivany sym-
boly, na které je nutné dbat zplisobem odpovida-
jicim jejich vyznamu:

A Pokyny tykajici se zaruky

Pokyny tykajici se mozného poskozeni
elektroniky a s ni spojenych systémovych
komponentu

> Uziteéné piidavné informace

2.2. Popisy, typovy stitek

Pfimo na elektronické jednotce umisténé pokyny,
jako napf. plany zapojeni a typové stitky, je'nutné
dodrzovat a tyto pokyny je nutné udrzovat
v gitelném stavu.

2.3. Prace na elektronice

Prace v oblasti instalace a uvadéni elektroniky do
provozu smi provadét pouze kvalifikovany odborny
personal. Tim jsou minény osoby, které na zakladé
svého vzdélani, zkuSenosti a zaskoleni maji
dostateé¢né znalosti o pfislusnych smérnicich
a o uznavanych pravidlech techniky.

3. Dulezité pokyny

3.1. Zamyslené pouziti

Tento provozni navod plati pro elektronické
moduly fady PWDXXA-40X. Jiné nebo tyto
pokyny prekracuijici pouziti plati jako pouziti neod-
povidajici.ucelu. Za takto vzniklé Skody vyrobce
V ramci sve zaruky neruci.

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010

3.2. VSeobecné pokyny

Vyhrazujeme si pravo na technické zmény
zplUsobené dal$im vyvojem produktd popsanych
v tomto provoznim navodu. Obrazky a vykresy
v tomto navodu jsou zjednoduSené. Na zakladé
dalsiho vyvoje, zlepSovani a zmén produktu je
mozné, ze obrazky nebudou presné souhlasit
s popsanym ventilem. Technické udaje a rozméry
jsou nezavadné. Proto z nich nelze odvozovat
zadné naroky. Autorska prava jsou vyhrazena.

3.3. Ruceni

Vyrobce neprebird zadné ruceni za poskozeni
vznikla v dlsledku nasledujicich chyb:

e Chybna montaz/instalace

¢ Neodborna obsluha

¢ Nedostatecna udrzba

¢ _Pouziti mimo udané specifikace

Elektronika se nesmi rozebirat! Pfi podezieni
na zavadu v_elektronice je nutné jednotku
zaslat'do vyrobniho zavodu.

3.4. Skladovani

V pripadé doCasného skladovani je nutné ele-
ktroniku chranit pred znecisténim, povétrnostnimi
vlivy a mechanickym poskozenim.

Parker Hannifin GmbH
Hydraulic Controls Division



Provozni navod

Elektronika pro proporcionalini rozvadéce
Rada PWDXXA-40X

4. Montéaz/instalace
4.1. Rozsah dodavky

Ihned po obdrzeni dodavky elektroniky

prekontrolujte, zda obsah doddavky souhlasi

s udanym rozsahem dodavky. Do rozsahu dodavky

patfi:

e elektronicky modul

e provozni navod

> Ihned po obdrzeni zasilky pfekontrolujte, zda
nedoslo ke ziejmému poskozeni neod-
bornym transportem. Transportni poskozeni
dokumentujte a ihned ohlaste spedici,
pojistovné, dodavateli!

4.2. Montaz

¢ Porovnejte typ elektroniky (udany na typovém stitku)
s kusovnikem popf. schématem zapojeni.

e Modul Ize montovat v libovolné poloze.

® Modul musi byt instalovan ve stinéném prostredi
(napf. rozvodna skfin).

e Pro montaz je potfebna nosna lista podle
EN 50022.
Rozmeéry nosné listy

35

it
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Postup prace pro instalaci modulu

Montaz:

1. Modul vlozte vedenim pro nosnou listu do
dolni hrany listy.

2. Modul zaaretujte nahoru.

1 ®

o]
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Demontaz:

1. Pomoci vhodného $roubovaku (Cepel cca
4 x 1 mm) zvednéte kovovou zapadku proti sile
pruziny.

2. Modul vyvéste horni hranou z nosné listy.

24

©)

4.3. Provozni hranice

Elektronika smfi byt provozovana pouze v ramci
hranic pouziti. Prislu§né Gdaje jsou uvedeny v ¢asti
“Technické udaje”.

Dbejte na podminky okolniho prostredi!
Nepripustna teplota, zatizeni narazy, vniknuti
vlihkosti, vyzarovani, nepfipustné elektro-
magnetické emise mohou vést k provoznim
porucham a k vypadku systému! Dbejte na
provozni hranice udané v kapitole “Tech-
nické udaje”!

4.4. Elektrické pfipojeni

Elektrické pfipojeni elektronického modulu je re-
alizovano pomoci bloku zasuvnych $roubovacich
svorek.

= Tento zplsob pfipojeni se snadnou montazi
umozniuje rychlou vymeénu zafizeni a viditel-
né oddéleni elektrickych spojt. P¥idavny
vyklopny “odblokovaci drzak“ umoznuje
jednoduché uvolnéni bloku pfipojek a slouzi
soucasné jako ochrana proti doteku a jako
plocha pro popis.

Parker Hannifin GmbH
Hydraulic Controls Division



Provozni navod

Elektronika pro proporcionalni rozvadéce
Rada PWDXXA-40X

Pripojovaci vodi¢e musi odpovidat nasledujicim
specifikacim:

Typ vedeni: flexibilni lanko

Prirez: napajeni a elektromagnety

min. AWG 16/1,5 mm?2
senzory a signaly min.
AWG 20/0,5 mm?

Délka vedeni: max. 50 m

> Pii délkach vedeni > 50 m se dotazejte
u vyrobce.

Délka odizolovani pfipojovacich vodic¢t
Bh
Sroubovaci svorky modulu jsou konstruovany tak,
aby bylo mozné pfipojit médéné vodice vsech
druhl bez jakékoliv pfedbézné pfipravy. Pro

ochranu proti rozpleteni u flexibilnich lanek Ize
pouzit pouzdra zil z médi.

A Pajeni pfipojovacich vodi¢d neni pfipustné.

Pro zajisténi kompatibility EMC je propojeni modull
provedeno ¢astecné stinénymi vedenimi. Pod-
robné informace si Ize prec€ist v kapitole “Elektricke
zapojeni”.

PFipojovani elektroniky by mél. provadét
kvalifikovany odborny personal! Zkraty mezi
jednotlivymi zilami, volna vedeni nebo neod-
borné pripojeni stinéni mohou vést k po-
rucham funkce, k vypadku elektroniky, popf.
k poruse pripojenych ventild!

Montézni plocha ventild by méla byt
bezchybné spojena s uzemnénym ramem
stroje. Uzemnovaci vodi¢ z pfipojky 8
a stinéni vedeni je nutné spojit ve skfini
rozvadéce s ochrannou zemi. Pro zamezeni
vzniku zemnich smy€ek by mélo byt mezi
rozvodnou skfini a strojem vedeni pro vy-
rovnani potencidlu s nizkym odporem (priifez
vedeni min. AWG 6/10 mm?).

VAN
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4.5. Elektrické zapojeni
Napajeci napéti:
Provozni napéti pro elektroniku je pfivedeno pres

svorky modulu 1 a 2 a musi lezet mezi 18...30 V,
zbytkové zvinéni nesmi presahovat 5 % eff.

Pouzity napdjeci zdroj musi odpovidat plat-
nym predpisim (DIN EN 61558) a musi mit
znacku CE. Provozni napéti‘elektroniky
nesmi obsahovat indukéni napétove Spicky.
Bezpodminecné je nutné dodrzet maximalni
hodnotu 30 V! Nedodrzeni tohoto pravidla
muze vést k vypadku elektroniky popf.
pfipojenych ventild!

A Pfi‘dimenzovani napajeciho zdroje je nutné
dbat na zvySené zapinaci proudy. Nemél by
se pouzivat stabilizovany sitovy zdroj
s elektronickym omezenim proudu.
V disledku vysokych zapinacich proudu
elektroniky by toto omezeni proudu mohlo
pfed¢asné reagovat, a to by mohlo vést
k porucham pfi zapinani provozniho napéti.

Schéma zapojeni napajeni

1]2[3]4]5]6]7][8
Elektronicky

Sitovy zdroj

modul

oliofi1fi2fi3fi4fis]ie

Provoz elektroniky je zablokovan, pokud je
opacna polarita napajeciho napéti.

Bezpodminecné je nutné zajistit pfedfadné
jisténi pojistkou 2,5 A se stfedni setrvacnosti
zapojenou pred elektroniku! Nedodrzeni
tohoto predpisu mdze vést k neopravitel-
nému poskozeni elektroniky popf. pfipojenych
dilG systému.

Parker Hannifin GmbH
Hydraulic Controls Division
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Elektronika pro proporcionalini rozvadéce
Rada PWDXXA-40X

Uvolnovaci vstup

Signalové napéti na svorkach 3 a 13 uvolfiuje
signalovy vystup elektroniky. Pro provoz musi byt
na tomto vstupu trvale stejnosmeérné napéti
v rozsahu 5...30 V (napf. napajeci napéti). PFi
preruSeni uvolfovaciho signalu bude vystup
elektromagnetu elektroniky vypnut bez zpozdéni
a nezavisle na zadané veli¢iné. Sou¢asné dojde
k omezeni vystupu regulatoru. V pfipadé restartu
uvolnovaciho signalu se Soupatko ventilu vzdy
nastavi do bezpe¢né polohy. Uvolfovaci signal by
se mél pfednostné zapinat spole¢né se zapnutim
tlaku hydraulického oleje, aby bylo ovladani

Schéma zapojeni povolovaciho vstupu

TN

elektromagnetu pfi vypnutém systému hydrauliky
vypnuto, a tim se zamezilo zbyte¢nému zahfivani
elektromagnetu.

Funkce uvolnéni neni bezpe¢nostnim za-
A fizenim proti nepozadovanému ovladani
ventilu ve smyslu bezpecénostnich predpisd!
Aby se funkce ventilu zablokovala za vS§ech
okolnosti, je nutné provést dalsi opatreni,
napriklad instalaci pfidavnych‘bezpecnost-
nich zpétnych ventil(.

Regulovany systém

Vstup signdlu zadané veli¢iny

Signal zadané veli€iny pro ventil je pfipojen na
svorky 5 a 6 a je veden na diferencialni vstup
elektroniky. Veskeré interni propojovaci signalové
kabely by mély byt stinény.

Zdvih ventilu je proporcionalni k velikosti signalu.
Podle provedeni elektroniky jsou k dispozici riizné
varianty pfivodu vstupnich signald, ty jsou
separatné popsany v dalsim textu.

Pro popis funkce se svorka 6 bere jako referenéni
signal (O V).

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010

1]2[3]4]5]6]7]8
Povolovaci % POVOI(L)JV;C‘I"ISEHél zz::z:: :2:::
signal —> /‘ <25V - vypnut
modul U 3-13 Vystupni signal
>5.30V zapnut
9hofth213l14l18l16
ov] |

> Podrobnosti jsou ziejmé z technickych dat.
Volby parametrdl pro vstup zadané veli€iny
jsou popsany v kapitole “Provozni pokyny*“.

Vstupni signdl musi byt vyhlazen a nesmi
v ném byt indukéni rdzova napéti a interfe-
rence. Pro zamezeni poruchy funkce se
doporucuje vysoka kvalita signalu.

Nepfipustné vysoka velikost signédlu maze
v zdavislosti na vySce vést k funkénim po-
rucham a k poskozeni modulu!

Parker Hannifin GmbH
Hydraulic Controls Division
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Provozni navod

Elektronika pro proporciondlni rozvadéce

Rada PWDXXA-40X

Schéma zapojeni napétového vstupu Zadané veli¢iny +10...0...-10 V

Signal zadané
veliiny

Regulovany systém

1]2]3]4]5]6]7]s

modul

o [10[11]12[13[14]15]16

Vstupni signal Vystup elektromag.
U 5-6 11-12
0..+10V B
U 5-6
ov 0
U 5-6 9-10
0..-10V A

Schéma zapojeni proudového vstupu zadané veli¢iny +20...0...-20 mA

Signal zadané
veli¢iny

Regulovany systém

Schéma zapojeni proudového.vstupu 4...12...20 mA

Signal zadané
veli¢iny

Regulovany systém

Vstupni signal Vystup elektromag.
S I 56 1112
% 0..+20 mA B
/ | 56 0
modul 0 mA
| 56 910
9 [10[11]12fa[14]15]16 0...-20 mA A

Vstupni signal Vystup elektromag.
| 5-6 11-12
12...20 mA B
| 5-6
1]2]a]4]s]6]7]8 12 mA 0
I | 5-6 9-10
% 4.12mA A
/ | 5-6 Vystup elektromag.
modul <3.6 mA vypnut
| 5-6 ' Vystup elektromag.
9 [10[11]12[13[14]15]16 >3.8mA Japnut

> Volba 4...20 mA vyuziva podminku “0 mA” jako

informaci o vypnuti. To znamena, ze pfi
preruseném vstupnim obvodu je k dispozici chy-
bova informace, kterou lze odpovidajicim
zpUsobem vyhodnotit. V tomto pfipadé se tedy
vypne vystupni signal. K zapnuti dojde tehdy, kdyz
vstupni signal prekro¢i hodnotu 3,8 mA a vypne

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010

se, kdyz vstupni signal nedosahuje 3,6 mA. Tato
podminka je v souladu s doporu¢enim NAMUR
NE43. Sledovani preruseni kabelu Zadané veli¢iny
mize byt v pfipadé potfeby zakazano a povoleno
volbou parametru E19.

NAMUR je asociace uzivatelt technologii
procesniho fizeni.

parier "

Parker Hannifin GmbH
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Provozni navod

Elektronika pro proporcionalini rozvadéce
Rada PWDXXA-40X

Monitorovaci vystup (volitel. vystup komparatoru)

Na svorkach 7 a 13 Ize zmé¥it napétovou informaci
o poloze pistu ventilu. Pfitom odpovida napétovy
zdvih +10 V...0...-10 V rozsahu signalu regulované
veli€iny +100...0...-100 %. RozliSeni signalu u tohoto
vystupu ¢ini prdmérné 8 bitl = 0,4 %. PFi preruseni
vedeni senzoru bude monitorovaci vystup vypnut,
pokud je aktivovano sledovani preruseni kabelu
regulované veli€iny (parametr E12).

Schéma zapojeni monitorovaciho vystupu

Pri definovani okénka komparatoru pro sledovani
diference zadané a regulované veli¢iny pres para-
metr P21 bude na vystupu generovan napétovy
signal 0 V, pokud se zjisti horni nebo dolni prahova
hodnota napéti. V ramci okna komparatoru je
vystupni hodnota typicky na napéti 10 V.

£ Monitorovaci vystup neni kalibrovan.a jde
pouze o jednoduchy indikator trendu.

Vystup Ize zatizit proudem max. 5 mA. Prekroceni
tohoto proudu vede k poruse funkce.

J—‘ Regul. veli¢ina Monitor. signél
m’ | U7-18
0...+4100 % 0..+10V
1]2]3]4]5]6]7][8 ot
U 7-13
. Elektronicky 0 -»> oV
Moni- C / U713
torovaci V> <+ / 0...-100 % p
signal 0..-10V
modul U 713
Preruseni kabelu -
9 [10[11]12[13]14]18]16 ‘ senzor ‘ oV
oV}

Regulovany systém

Stavovy vystup

Na svorkach 4 a 13 je napétova informace o stavu

elektroniky. K dispozici jsou nasledujici informace:

e Preruseni kabelu senzoru regulované veliciny
(neni pfi volbé napéti / +20 mA)

¢ PreruSeni kabelu signalu zadané veli€iny (pouze
pro volbu 4...20 mA)

Schéma zapojeni stavového vystupu

¢ Interni porucha procesoru
¢ Vypnuti uvolnéni

Vystup Ize zatizit proudem max. 15 mA. PfekroCeni
tohoto proudu vede k poruse funkce.

Regulovany systém

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010

Stav Stavovy signal
5 U4-13
Systém OK
1[2[3[4[5[6[7[8 _ Us 18...30V
T Preruseni kabelu U 4-13
Elektronicky senzoru - <05V
Stavovy(y ) < Prerusen kabelu z4dané U 4-13
: Al veliginy (pro volbu 4..20 mA) <05V
S modul U413
Chyba procesoru 05V
9 [10[11[12[13[14]15]16 <0.
Vypnuti uvolnéni <UO4‘_513

Parker Hannifin GmbH
Hydraulic Controls Division
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Elektronika pro proporciondlni rozvadéce

Provozni navod Rada PWDXXA-40X

Vystupy elektromagnett

Na svorkach 9 - 10 a 11 - 12 jsou pfipoeny elek- Konektory pfipojenych elektromagnetd

tromagnety ventill, pfipojka zemé elektromagnetu ventild nesmi obsahovat zadné pfidavné

je realizovana pres svorku 8. Spojeni je vzdy zapojeni jako svételné hlasi¢e nebo ochran-

stinéné. né diody, protoze by mohlo dojit k poruse
funkce a k neopravitelnému poskozeni elek-
troniky.

Schéma zapojeni vystupu pro elektromagnety

1]2)8]4]5]6]7]8
Elektronicky

Elektromagnet A /

modul

9[ioji121314}1516

Elektromagnet B

Senzorovy vstup

Senzor se pripoji ke svorkam 13 a 16, piipojka Pripojeni nevhodnych senzord miize vést
uzemnénije na svorce 8. Pripojka musi byt stinéna. k trvalému poskozeni modulu elektroniky!
Typ senzoru je volitelny parametrem E11.

Moduly jsou pouzitelné pro ventily kon-
strukénich fad D*FC, D*FS, RLL*R, WLL*R

> (standardni pfipojeni). Pfi vnodném nastaveni
parametru E11 Ize pfipojit senzory s jinym
rozpétim signalu.

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010
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Elektronika pro proporcionalini rozvadéce
Provozni navod Rada PWDXXA-40X

]
1[2]a[4]s]e[7[s]
Elektronicky
|

Schéma zapojeni standardniho vstupu senzort (ventily Parker)

ov

- Vystup

Senzor

Schéma zapojeni vstupu senzord 0...x10 V

ov

Vystup
- 0..+-10V
Napdjeni
< +18...30V

Senzor

Schéma zapojeni vstupu senzord 0...+20 mA/4...12..:20 mA, 3vodicovy

EE

ov

Vystup
- 0..+-20mA
4..12..20mA
Napajeni
<= +18...30V.

Senzor

Schéma zapojeni vstupu senzort 0...+20 mA/4...12...20 mA, 2vodicovy

Vystup
—» 0..+20mA
4.12..20mA
Napajeni
* Li8.30v

Senzor

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010
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Provozni navod

Elektronika pro proporcionalni rozvadéce
Rada PWDXXA-40X

5. Provozni pokyny

Modul elektroniky vSeobecné plni Ukol prevadét
vstupni signal s nejvétsi moznou dynamikou na
proporcionalni zdvih Soupatka. K tomu tcelu je signal
v ramci elektroniky porovnavan se skute¢nou hod-
notou pozice Soupatka rozvadéce. Diferenéni signal
je pfiveden do regulatoru, ktery pres vykonovy stupen
ovlada pfislusny elektromagnet.

5.1. Obsluzny program

Parametrizaéni software ProPxD:

Software ProPxD umozriuje komfortni nastavovani
parametrd pro elektronicky modul. Pomoci
prehledné zadavaci plochy Ize zobrazovat a ménit
parametry. Kromé toho je také mozné ulozeni
kompletni sady parametrd na disketu nebo pevny
disk a také vytisténi nebo uloZeni jako textovy
soubor pro dal§i Ucely dokumentace. Ulozené
sady parametrll Ize kdykoliv znovu zavadét
a prenaset do elektronickych modulll stejnym
zplGsobem, jak je tomu u zakladnich parametr(.

Pripojeny ventil Ize uvést do provozu teprve
po zavedeni pfisluéné sady parametri z PC
do modulu elektroniky!

Funkéni vlastnosti

e Komfortni editovani véech parametrdi

e Zobrazeni a dokumentace sad parametrd

e Ukladani a zavadéni optimalizovaného nastaveni
parametrd

e Kompatibilita se vSemi operacnimi systémy
Windows® od Windows®95 nahoru

¢ Jednoducha komunikace mezi PC a elektronikou
pres sériové rozhrani' RS-232 a vedeni nullmo-
demu

Obsluzny software ProPxD Ize objednat pod ko-
dem 5715543. Alternativné je program k dispozici
pro stazeni na internetové strance Parker:

http://www.parker.com/euro_hcd

Data jsou v elektronice uloZzena v paméti se
zaloznim napdjenim s moznosti jejich vyvolani
nebo ptizplsobeni.

Obrazovka ProPxD

r..Parker Hannifin ProP:D
Ele Qptions Help

module settings
Tpe————————
[ no modul
Current B [0=0.8A1=3.542=2.7A 3=1 84 4=1.34] N )
Zem Adjust [%] [Desion serie pyeey
100.0 | Max [%)] A-channel
100.0_| Max [%) B-channel Version
0.0 | Ditner-Amplitude [%] A-channel KL
0_|Ditner-Frequency (Hz) A-channel v
0.0 _|Min Current [%] A-channel
0.0_|Min Current [%] B-channel Channel 4"
Pa 0.0 |inital current A-channal (%] ¥iros
P10 0.0_|inital current B-channel [%) Channel "B
I- P11 0_|command signal 0=not invertied, 1=irmveried L 727?
P12 0 |Feedback value O=nnt imeriad: 1=imanian
P13 0.0_| bypass gain (%) b
P14 0.0_|T-portion of FT1
P16 0.0_|P-gain Choose a standard valve.
P17 0.0 |Fgain
'} P18 00 |D-gain [PDiRa-400 detou
P19 00 _{T-portion of DT1 | ) T e O R FA e = receive al 1
s P26 200 |'Window for l-gai modul >> PC
Range P27 100.0 |lgain window re
3541 85 0 |ramp up [ms] A | send all
S6 0 |ramp down [ms]
@ 27h=2 87 0 |rampup [ms] B = - |
134=4 88 0 |ramp down [ms] = send patameter
E2 0_|Operating mode Defaul

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010
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Provozni navod

Elektronika pro proporcionalini rozvadéce
Rada PWDXXA-40X

Hardwarové pozadavky

* PC s operaénim systémem od Windows® 95
¢ Rozhrani RS-232

¢ RozliSeni obrazovky min. 800 x 600

e Propojovaci vedeni nullmodemu mezi PC
a elektronickym modulem

e Pamétova kapacita cca 4 MB
V nastaveni obrazovky se doporucuje zvolit

> “malé pismo”, protoZe jinak mize dochazet
ke zkresleni zobrazeni.

Schéma zapojeni kabell nullmodemu

Kabel nullmodemu

Pro propojeni elektronického modulu s PC je
potrebny tzv. “kabel nullmodemu”. Tento kabel Ize
zpravidla zakoupit v pocitatovych obchodech
a u zasilkovych obchodl s elektronikou. Pro
spravnou funkci pfi pfenosu dat je v tomto pfipadé
potfebna nize popsana konfigurace kabeld. Kabel
se pfipoji na PC k volnému sériovému rozhrani
COM1 nebo COM2, druhy konec kabelu se za-
poji 9pdlovym konektorem do modulu:

9pinovy 9pinovy
konektor konektor
SubD SubD
zasuwvka L zasuvka

5 + GND GND + 5

2 RXD >< RXD 2

3 TXD TXD 3

Dodavatelé pro zakoupeni kabelu nullmodemu

Dodavatel Objednaci kod
Viking G2E-71B10
Farnell 976880
DisData 672786
Staples IM1511680
Newark 83F7101
DigiKey AE1033-ND

CompUSA 50023590

5.2. Instalace programu

Pred zacatkem instalace prekontrolujte, zda jsou
splnény vysSe uvedené pozadavky hardwaru.
Pokud je na PC jiz starsi verze ovladaciho pro-
gramu “ProPxD”, tak by se méla odinstalovat
pomoci ovladacich panelll Windows®.

Prdbéh instalace programu

* Ukongit zpracovani dal$ich programdi.

e Vlozit CD se softwarem ProPxD.

e Spustit soubor “setup.exe”.

* Postupovat podle pokyn( na obrazovce.

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010

Pfi otazce, zda ma byt prepsana starsi verze,
odpovédét s “ok”. Béhem instalace mizete urdit
cilovou mechaniku popt. instalaéni cestu, pokud
je to potfebné (napt. pfi nedostateé¢né pamétové
kapacité na mechanice “C”).

Pokud se na konci instalace programu objevi
zprdva, ze je nutné manualni slouceni, odpovi se
na otazku také s “ok”. Po provedeni instalace se
objevi na plose symbol ProPxD, tim lze poté
program spustit.

16
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Provozni navod

Elektronika pro proporcionalni rozvadéce
Rada PWDXXA-40X

5.3. Obsluha programu

A Nespravné nastaveni mlize vést k porucham
funkce! Pfi zménach parametr(i vypnéte
pohon!

Zkraceny navod pro prvni uvedeni do provozu

e Elektronicky modul pfipojte k napajecimu
napéti.

® Modul propojte kabelem nullmodemu s PC.

e Spustte ovladaci program kliknutim na symbol
ProPxD.

e Po zobrazeni verze programu popf. databanky
se otevie okno programu a pfipojena elektro-
nika se automaticky identifikuje (mimo jiné je
také mozna manualni identifikace pres tlacitko
“Receive all” (pfijimat vSechny)).

e Zvolte pozadovanou verzi pfes menu “Options”
(volby) s polozkou menu “Language” (jazyk).

e Zvolte ventil z dodané tabulky typl pomoci
menu “Options” (volby) a polozky “Valve type”
(typ ventilu).

* Program poté vlozi standardni parametry spe-
cifické pro ventil do tabulky parametrd.

e |ndividualni parametry Ize zvolit mysi nebo tlacitky
se Sipkami ve stfedu obrazovky programu.

® Zmény parametrl Ize provadét mysi nebo
tlagitky se Sipkami dole.vlevo na obrazovce
programu, hodnoty parametriilze také editovat
pres klavesnici.

e Modifiikované parametry se ulozi pomoci
klavesy “Enter” nebo tlacitka “Update list”
(aktualizovat seznam).

¢ Po_dokonceni v8ech modifikaci mize byt za-
dana sada parametrd prenesena do elektroniky
tlacitkem “send all” (vyslat vSechny). Zde bu-
dou parametry ulozeny v paméti se zaloznim
napajenim.

e Zvolené parametry Ize volitelné také ulozit na
PC pomoci menu “File” (soubor) polozkou
menu. “Save as” (ulozit jako). Ulozena data Ize
rovnéz nacist pomoci funkce “Load out of da-
tabase” (zavést z databaze).

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010

Rozsifené funkce

Ovladaci software je rozdélen na 2 oblasti
parametrd:

e zakladni rezim
e expertni rezim

Pro normalni uvadéni do provozu zcela postacuje
zakladni rezim. Ten umoznuje nastaveni pro
v8echny aplikace specifickych parametrd pro
pfizplsobeni funkce ventill pro-stanoveny ukol.
Z&akladni parametry se zvoli z knihovny ventilG:
V pfipadé specidlnich aplikacije mozné pfizplisobent
parametrl pomoci expertniho rezimu.

Provozni rezim Ize zvolit v menu “Options” (volby)
a tento rezim z(stava zachovan i po ukonéeni
a novém.spusténi programu.

Zmény parametrll v expertnim rezimu smi
provadét pouze kvalifikovany odborny
personal.

Aby se zamezilo .nepozadovanému pfistupu do
expertniho rezimu, je tento rezim zajiStén dotazem
na heslo. Heslo zni “parker” a nelze ho zménit.
V. provoznimrezimu “Expert” se pfidavneé k tlacitku
“Default” (zakladni parametry) pro zavadéni
standardnich parametr( objevi také tlacitko “Send
parametr” (vyslat parametr). Toto tlaCitko prenasi
pouze nastaveni jednoho parametru do pfipojeného
elektronického modulu. Tato funkce tedy umozriuje
rychlé pfizplsobeni jednotlivych parametrd pfi
uvadéni do provozu.

(=g

Horizontalni prouzkovy indikator mezi
komunika¢nimi tlacitky zobrazuje stav
prenosu dat.

Pridavné k parametrim se do elektroniky uklada
také pres knihovnu ventilli zvoleny typ zafizeni.
Pomoci tlacitka “receive all” (pfijimat vSechny)
budou nacteny parametry ventilu z elektroniky
a budou zobrazeny spole¢né s typem ventilu.
Pokud se zméni a prfenesou expertni parametry,
tak bude v elektronice ulozena informace o ventilu
vymazana a bude zobrazeno pole indikace ventilu
jako “customized” (zakaznicky specifické).
Pomoci tlacitek se Sipkami vedle indika¢niho
policka pro “Type” (typ modulu), “Design series”
(konstrukéni fada) a “Valve” (ventil) se Ize dostat
do prislusné vybérové tabulky.

17 Parker Hannifin GmbH
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Elektronika pro proporcionalni rozvadéce

Provozni navod

Rada PWDXXA-40X

(= Protoze program pro parametrizaci ProPxD
mUze fungovat také offline (tzn. bez pfipojené
elektroniky), Ize provést volbu parametrd jiz
manualné predem. Po zvoleni typu ele-
ktroniky v menu “Options” (volby) Ize nas-
do elektroniky. Pfi volbé elektroniky je nutné
dbat na konstrukéni stav elektroniky!

V menu “File” (soubor) jsou k dispozici funkce
“Printer setup” (nastaveni tiskarny), “Print
preview” (nahled tisku) a “Print” (tisk). V nahledu
tisku je mozné uloZit sadu parametr( jako textovy
soubor (format .txt) pro pozdé;jsi zpracovani. Menu
“Options” (volby) zajistuje také volbu portu
rozhrani RS-232 pomoci polozky menu “Port”.
Pomoci polozky menu “Load out of database”
(zavést z databaze) Ize zavadét drive ulozené sady
parametrd.

Prehled parametrti pro zakladni rezim

Vysvétlivky k technologickym funkcim Ize
ziskat pomoci funkce napovédy pro oviadaci
software.

5.4. Nastaveni parametrt

Dostupné parametry Ize rozdélit do fady skupin,
a jsou proto oznaceny rliznymi pismeny:
S-parametry interni Zadané veli€iny a rampy
P-parametry  provozni parametry

E-parametry rozSifené parametry

|-parametry proudové parametry elektromagnetu

. Rozsah parametrd Standardni
Parametr Popis Jednotka od o nastaveni
S5 rampa zrychleni kanal A ms 0 32500 0
S6 rampa zpomaleni kanal A ms 0 32500 0
S7 rampa zrychleni kanal B ms 0 32500 0
S6 rampa zpomaleni kanal B ms 0 32500 0
P1 nula % -100,0 +100,0 0,0
P3 MAX kanal A % 50,0 100,0 100,0
P4 MAX kanal B % 50,0 100,0 100,0
P7 MIN kanal A % 0,0 50,0 0,0
P8 MIN kanal B % 0,0 50,0 0,0
P11 povel polarity = 0 1 0
P12 polarita regulované veliciny - 0 1 0
1=x10V
E17 volba zadané veli€iny - 2 =220 mA 1=x10V
3=4..20mA
T +10V: 0
E19 detekzzzgrrg‘\‘;ﬁg;nkabe'“ - 0 +20 mA: 0 0
Y 4..20 mA: 1
PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010
18 Parker Hannifin GmbH

Hydraulic Controls Division




Provozni navod

Elektronika pro proporcionalni rozvadéce
Rada PWDXXA-40X

Individualni popis zakladnich parametrt

S5 Nastaveni strmosti rampy pro zvySovani signalu na strané ventilu A.
rampa zrychlovani A Pro zamezeni hluku pfi spinani.
S6 Nastaveni strmosti rampy pro sniZzovani signalu na strané ventilu A.
rampa zpomalovani A Pro zamezeni hluku pfi spinani.
S7 Nastaveni strmosti rampy pro zvySovani signalu na strané ventilu B.
rampa zrychlovani B Pro zamezeni hluku pfi spinani.
S8 Nastaveni strmosti rampy pro snizovani signalu na strané ventilu B.

rampa zpomalovani B

Pro zamezeni hluku pfi spinani.

P1

Nastaveni posuvu nulové polohy (offset).

offset Pro kompenzaci nevyvazeni stfedni polohy ventilu.
P3 Nastaveni maximalniho zdvihu pfi 100% signalu na strané ventilu'A.
. Pro pfizpUsobeni rozpéti vstupniho signalu zadané veli¢iny kprovoznimu
MAX kanal A .
rozsahu ventilu.
P4 Nastaveni maximalniho zdvihu pfi. 100% signalu na strané ventilu B.
. Pro pfizpUsobeni rozpéti vstupniho signalu zadané veli¢iny k provoznimu
MAX kanal B .
rozsahu ventilu.
P7 Nastaveni skoku zdvihu pro stranu A ventilu pfi 0,1 % vystupniho signalu.
MIN kanal A Pro ptizplsobeni prekryti Soupatka ventilu.
P8 Nastaveni skoku zdvihu pro stranu B ventilu pfi 0,1 % vystupniho signalu.
MIN kanal B Pro ptizpUsobeni prekryti Soupatka ventilu.
P11 Nastaveni polarity Zzadané veliGiny.

polarita Zadané veli¢iny

Pro pfizptsobeni polarity zadané veli€iny k regulacnimu okruhu.

P12
polarita regulované

Nastaveni polarity regulované veli€iny.
Pro pfizplsobeni polarity signalu senzoru k regulaé¢nimu okruhu.

veli¢iny

E17 Nastaveni volba signalu zadané veli€iny. Pro pfizplsobeni vstupu
volba zadané veli¢iny signalu zadané veli¢iny k druhu vstupniho signalu.

E19 Nastaveni provozniho rezimu detekce preruseni kabelu zadané veli¢iny.

detekce preruseni kabelu

Pro-zapnuti nebo vypnuti detekce preruseni kabelu signélu Zadané
veliCiny ke zvolené volbé vstupniho signdlu zadané veliginy 4...20 mA.

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010
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Elektronika pro proporcionalni rozvadéce

Provozni navod Rada PWDXXA-40X
Prehled parametr( pro expertni rezim
Parametr Popis Jednotka Rozsah parametry Standardr}l
od do nastaveni
P5 amplituda brumu % 0 10,0 0
P6 frekvence brumu Hz 0 300 0
P9 klidovy proud kanal A % 0 25,0 0
P10 klidovy proud kandl B % 0 25,0 0
P13 zesileni bypassu - 0 100,0 0
P14 T-slozka PT1-prvku - 0 100,0 0
P16 P-slozka - 0 100,0 0
P17 I-slozka - 0 100,0 0
P18 D-slozka - -100,0 +100,0 0
P19 T-slozka DT1-prvku - 0 100,0 0
P20 Skalovani regulované veli¢iny| % 0 200,0 100,0
P21 komparator funkce okna % 0 200,0 0
P23 komparator zap. zpozdéni ms 0 10000 0
P24 komparator vyp. zpozdéni ms 0 10000 0
P26 okno pro aktivaci I-zesileni - 0 20 20
P27 okno pro redukci I-zesileni - 100,0 100,0 100,0
0 = neaktivni (otevieny obvod)
E2 fizeni uzavieného obvodu - 1 = aktivni (int. uzavieny obvod) | 0 = neaktiv.
2 = aktivni (ext. uzavieny obvod)
1= 10V
2=+20 mA
3 = 4-20 mA bipolarni
4 = D1FC/WLL NG06
5 = D3FC/WLL NG10
6 = RLL NG06
. 4 7 =D31FS
E11 typ snimace polohy - 8= D41FS 1= 10V
9 = D81FS
10 = D91FS
11 =D111FS
12 = 4-20 mA unipolarni
13 = TEL 50/70
14 = TEL 90/125
_ napéti: 0
E12 detek O™ abelu - 0 proud £20 mA: 0 | 0 = napéti
regulované veli¢iny proud 4-20 mA: 1
E25 MIN provozni prahova hodnota - 0=1% 0=1%
1=0,01 %
A proud ell(ektl"?’r:agnetu _ ; - g’? 2 2= 27A
ana 4=13A
B proud ell(ektr?glagnetu B ; - g’? 2 2= 27A
ana 4=13A
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Individualni popis expertnich parametrt

amplituda brumu

Nastaveni amplitudy brumu.
Pro snizeni vlivu tfeni ve ventilu.

P6 Nastaveni frekvence brumu.
frekvence brumu Pro pfizpUsobeni signalu brumu k dynamice ventilu.
P9 Nastaveni klidového proudu eletromagnetu na strané A u ventilu.

klidovy proud kanal A

Pro kompenzaci zapinaciho proudu elektromagnetu.

P10
klidovy proud kanal B

Nastaveni klidového proudu eletromagnetu na strané B u ventilu,
Pro kompenzaci zapinaciho proudu elektromagnetu.

P13
zesileni bypassu

Nastaveni zesileni bypassu pro regulator.
Pro zlepSeni dynamiky regulace o faktor posuvu.

P14 Nastaveni integracni doby dostaveni pro PT1-slozku regulatoru.
T-slozka pro PT1 Pro zatlumeni P-slozky.

P16 Nastaveni P-slozky pro regulator.

P-slozka Pro zakladni nastaveni regulatoru.

P17 Nastaveni I-slozky (integracni ¢asova konstanta) pro regulator.
I-slozka Pro snizeni regulaéni odchylky.

P18 Nastaveni D-slozky pro regulator:

D-slozka Pro zlepSeni dynamiky regulace.

P19 Nastaveni derivaéni ¢asové slozky DT1-slozky regulatoru.
T-slozka pro DT1 Pro zatlumeni D-slozky.

P20

Skalovani regulované
veli€iny

Nastaveni Skalovani signalu regulované velicin.
Pro pfizpusobeni signalu regulované veli¢in k provoznimu rozsahu.

Elfr‘: o pro funkci Nastaveni okna komparatoru pro mpnitorovénl’ regulované veliiny.

komparatoru Pro nastaveni rozsahu monitorovani.regulované veli€iny.

Egr?qp arétor zap Nastaveni zpozdéni zapnuti komparatoru. ]

zpozdéni Pro zpozdeéni prahu zapnuti pro funkci komparatoru.

Egr?wparétor zap Nastaveni zpozdéni vypnuti komparatoru. )

2pozdaéni Pro zpozdéni prahu vypnuti pro funkci komparatoru.

(F;Ifr?o ro aktivaci Nastaveni aktivniho rozsahu I-slozky ve vztahu k regula¢ni odchylce.
pro Pro. omezeni I-slozky na aktudlni rozsah.

I-zesileni

Elfgo ro redukci Nastaveni |-slozky mimo okna ve vztahu k regulaéni odchylce.
pro Pro pfizpUsobeni chovani odezvy na I-sloZku.

I-zesileni

E2 Nastaveni provozniho rezimu pro regulator.

control mode Pro zvoleni regulaénich funkci.

E11

typ zafizeni regulované
veliCiny

Nastaveni typu zafizeni pro regulovanou veli¢inu.
Pro pfizpusobeni vstupu regulované veli€iny k signalu zafizeni.

E12
detekce preruseni
kabelu regul. veli¢in

Nastaveni provozniho rezimu pro detekci preruseni kabelu regul. veli¢iny.
Pro zapnuti popf. vypnuti detekce preruseni kabelu regulované veli€iny.

E25
MIN provozni prahova
hodnota

Nastaveni MIN provozni prahové hodnoty.
Pro pfizpUsobeni citlivosti odezvy k MIN-kroku zdvihu.

1A
jmenovity proud elek-
tromagnetu A

Nastaveni maximalniho proudu pro elektromagnet ventilu strany A.
Pro pfizplsobeni vystupu elektromagnetu ke jmen. proudu elektromagnetu.

1B
jmenovity proud elek-
tromagnetu B

Nastaveni maximalniho proudu pro elektromagnet ventilu strany B.
Pro pfizplsobeni vystupu elektromagnetu ke jmen. proudu elektromagnetu.
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5.7. Chybové zpravy

Funkéni poruchy jsou pfi pouziti parametriza¢niho softwaru ProPxD indikovany pfislusnou chybovou
Zpravou.

Chybové zpravy a odstranéni problémua

Chybova zprava Popis/opatreni pro odstranéni poruchy

Zvolené rozhrani je jiz pouzivano | Ukongit jiny program, nebo potvrdit zpravu a v menu “Options

jinym programem! > Port” zvolit jiny port RS-232. Potom zapojit do pfislusného
portu kabel nullmodemu.

Nelze oteviit COM port Rozhrani neni k dispozici. Potvrdit zpravu a v menu “Options >

Port” zvolit jiny port RS-232. Potom zapojit do pfislusného portu
kabel nullmodemu.

Neni pfipojen zadny modul nebo | Pfekontrolujte rozhrani. Nelze provést pfenos dat. Budto byla
se jedna o poruchu komunikace! | elektronika odpojena, rozhrani je chybné nastaveno nebo silna
elektricka pole ovlivriuji spojeni. Pfekontrolujte nastavenirozhrani
v menu “Options > Port”, zde musi byt nastaveno “9600, 8, 1.

none, none”.

Chybné heslo! Zadejte znovu heslo, dbejte na spravny zplsob zapisu
(velkd/mala pismena).

Chybné zadani! Pri zadani hodnoty parametru byl pouzit neplatny znak nebo
hodnota mimo prislusného rozsahu.

Zachovat zadané parametry? P¥i zavadéni parametrd z paméti modulu elektroniky mohou

byt-zruSeny jiz nastavené parametry na levé strané obrazovky
programu nebo mohou byt tyto parametry zachovany.

Zvoleny modul nesouhlasi Principielné Ize zpracovavat parametry u pfipojeného typu modulu
s pfipojenym hardwarem! elektroniky s odliSnym typem. Pro pfenos je vSak nutné pripojit
spravny typ modulu. Pokud se zavadéji parametry z modulu,
ktery je odliSny od zvoleného, tak dojde k pfepsani parametrii
na levé strané obrazovky programu.

Soubor s ndzvem name.pxd jiz. |V udanemadresarijiz existuje soubor s timto nazvem. Zvolte jiny
existuje. Chcete soubor nahradit?| nazev, jiny adresar nebo prepiste stavajici soubor s “OK”.
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6. Udrzba

Pravidelna udrzba je nezbytna pro zajiSténi vysoké Udrzbové prace smi provadét vyhradné
zivotnosti pfistroje a garantuje provozni bezpe€nost odborny personal. Pfedpokladem je prfesna
a pouzitelnost. znalost funkci stroje z hlediska vypinani

a zapinani a znalost potfebnych bezpec-

V pravidelnych €asovych intervalech je nutné N Al et
nostné technickych opatreni!

prekontrolovat nasledujici vlastnosti elektroniky:

® Pevné upevnéni na montazni listé

* Pevné upevnéni zasuvnych pfipojovacich blokd
svorek

¢ Dotazeni $roubl svorek

¢ Velikost okolni teploty

¢ Velikost provozniho napéti

o Cistota v okoli

7. Odstranéni poruch

Zékladem pro hledani poruch je vZdy systematicky 3=V tomto pfipadé by mély byt vyuZity existujici
postup. Na po&éatku je nutné vyjasnit nasledujici diagnostické moznosti. Elektronika umoZznuje
otazky: provadeét pfes monitorovaci vystup diagnos-
tiku funkce ventilu. Stavovy vystup infor-
muje o provoznim stavu elektroniky, pfitom

o ; je provedena pfidavna vizualni stavova in-
¢ Bylo u zafizeni zménéno nastaveni? dikace ve formé svitivé diody.

e Mate jiz praktické zkuSenost s podobné vypada-
jicimi chybami?

Umisténi stavového indikatoru

ses @~ <— stavovy indikator

Prirazeni funkci

Provozni stav LED-indikace
74dnd zavada zelena
chybi provozni napéti zhasnuta
chybi signal uvolnéni Zluta
preruseni kabelu senzoru zadané veli€iny (ne pro volbu napéti/+-20 mA) Cervena
preruseni kabelu Zadané veliCiny (pouze s volbou 4...20 mA) Cervena
interni chyba procesoru Cervend
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8. Opravy/servis

Zakoupenim komponentl Parker ziskate soucasné
technickou podporu prostfednictvim Parker After
Sales Service.

Nas vysoce kvalifikovany tym vam rad pomUze se
vSemi vzniklymi otazkami pro prlimyslové a mo-
bilni aplikace.

Nase vSestranna nabidka:

e Podpora pfi uvadéni hydraulickych Fizeni
Parker do provozu

Udrzba fizeni Parker

Opravy v§ech Parker hydraulickych a elektrickych
zafizeni

Podpora pfi objednavani nahradnich dild pro
vybéhové produkty

Primy servis pfi mobilnich aplikacich v nasem
servisnim centru v Kaarst, Némecko

Prodej béznych nahradnich dil(i pres nas Service
Center Kaarst, Némecko

Technické Skoleni s teorii a praxi

PWDXXA 5715-602 CZ.INDD CM_23.07.2010

9. Dalsi informace

Zameéstnanci naSeho obchodné-technického za-
stoupeni vam radi poradi s vybérem komponentd
a systému pro hydrauliku, filtraci, spojovaci tech-
niku, pneumatiku a elektromechaniku.

Produktové technické otazky sméfujte na adresu:

Parker Hannifin Czech Republic s.r.o.
Parkerova 623

250 67 Klecany, Ceska republika

tel. +420 284 083 111

www.parker.cz

Skoleni

K zékaznickému servisu Parker patfitaké nabidka
kvalifikovanych $koleni odpovidajici aktualnim
pozadavkdm trhu. Aktudlni program seminard
véetné pfihlaSovacich formulafd Ize bezplatné
a nezavazneé ziskat na nasledujici adrese:

www.parker.cz
Nase internetova stranka www.parker.com

umoznuje ziskat dalsi elektronickou dokumentaci
k jednotlivym produktovym oblastem.

Hotline v Evropé

Telefon: 00800-2727-5374
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